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B.3 A Padé Type Operator . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 323

References . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 325

Index . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 331


