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12.3.7 The Hénon-Heiles System . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 285
12.3.8 Suggestions for Additional Experiments . . . . . . . . . . . . . . 288

12.4 Suggestions for Further Studies . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 293
References . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 298

13 Kicked Systems . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 301
13.1 Interacting with the Program . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 303
13.2 Computer Experiments . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 307

13.2.1 The Standard Mapping . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 307
13.2.2 The Kicked Quartic Oscillator . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 309
13.2.3 The Kicked Quartic Oscillator with Damping . . . . . . . . . 311
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