
Table des matières
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2.3 Théorèmes de point fixe de Schauder . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 62

3 Espaces de Sobolev . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 63
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III Opérateurs gradient et divergence. Problème de Stokes . . . 107
1 Les champs de gradient . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 108

1.1 Cas de l’espace entier . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 110
1.2 Cas des demi-espaces . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 111
1.3 Cas des ouverts bornés lipschitziens . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 118
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2 Opérateur divergence . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 129
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de Leray . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 133
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applications . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 148
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1.10 Existence et régularité de la pression . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 222

2 Solutions fortes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 223
2.1 Nouvelles estimations . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 225
2.2 Le cas de la dimension 2 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 226
2.3 Le cas de la dimension 3 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 229
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3.2 Calcul de l’énergie interne . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349

4 Variables spécifiques . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350



Table des matières XI

C Géométrie des ouverts réguliers . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
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