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12.3 Approximation in euklidischen Räumen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 207
12.4 Tschebyscheff-Approximation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 217
12.5 Remes-Verfahren und Alternantensatz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 223
12.6 Fehlerabschätzungen für die Interpolation . . . . . . . . . . . . . . . . . 227
12.7 Multivariate Approximation und Interpolation . . . . . . . . . . . . . 229
12.8 Aufgaben . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 234

13 Wavelets . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
13.1 Die Haarsche Skalierungsfunktion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
13.2 Multi-Skalen-Analyse und Wavelets . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239
13.3 Die schnelle Wavelet-Transformation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 243
13.4 Aufgaben . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 246

14 Computer-Aided Design . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 247
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